
MECHATROLINK-4 対応
SDeviceユニット QMC2-M4

S D e v i c e ユ ニ ッ ト

ユニットタイプで組合せ自由

最大 16 ユニットまで拡張可能

内部通信バスを高速化し高速伝送に対応

コンソールソフトで複数ユニットを一括管理

デジタル入出力ユニット

アナログ入出力ユニット

パルス入力ユニット など

接続ユニット数で内部バス通信周期が可変ユニッ

トが少ないほど通信周期は早くなります

接続ケーブルは、市販 USB ケーブルに対応

組合せ自由で内部バスを高速化したMECHATROLINK-4 に最適なユニット

画像は、QMC2-M4,QDM2,QAM2 の組合せ

QMC 2 -M 4

■ 仕様
通信プロトコル MECHATROLINK-4

対応伝送周期

対応通信周期

対応プロファイル

局アドレス設定 03H～ EFH （前面ロータリスイッチにより設定）

イベントドリブン通信モード イベントドリブン通信対応

他 SDevice 監視機能 非対応

イベントドリブン通信 ID情報取得用プロファイル
（イベントドリブン通信モード時） 

サイクリック通信モード サイクリック通信対応

250μs ～ 8ms

250μs、500μs、1～ 8 ms （1ms 刻み）

標準 I ／ Oプロファイル（サイクリック通信モード時）、

30

10
0

85

開発中



202605 J02

•このカタログの内容は2026年 5月現在のものです。尚， 製品改良のために， 仕様・外観は予告なしに変更する事がありますのでこ了承くださ
い。 ・掲載の写真は実際の使用状態を示すものではありません。

技術的なご相談はお客様相談室までどうぞ TEL (072)727-3491
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デジタル I / O ユ ニ ッ ト  QDM2

■ デジタル入力仕様
項目

定格入力電圧
仕様

24V DC±10%
ON電圧 /ON電流 15V DC 以上 /3.5mA以上
OFF 電圧 /OFF 電流 5V DC 以下 /1mA以下
入力電流 5.5mA以下（24V DC 時）
入力抵抗 約 4.7kΩ
ON遅延時間 0.2ms 以下
OFF 遅延時間 0.5ms 以下

■ デジタル出力仕様
項目

定格負荷電圧
仕様

24V DC±10%
定格出力電流 0.05A ／点
残留電圧 1.2V 以下
漏れ電流 0.1mA以下

アナログ I / O ユ ニ ッ ト  QAM2

■ アナログ入力仕様
項目

入力種類

仕様
K,J,R,S,B,E,T,N,PL-Ⅱ,C,Pt100,

基準精度 +/-0.2% 以内

入力サンプリング
DC入力： 20ms,50ms,125ms

4-20mA,0-20mA,0-1V,0-5V,

温度入力： 125ms

■ アナログ出力仕様
項目

出力種類

仕様
4-20mA,0-20ｍA,0-1V,0-5V,

基準精度 +/-0.2% 以内

85

30

10
0

85

多点入出力
入力  1 6 点、出力  1 6 点

多点入出力
入力  4 点、出力  4 点

マルチレンジ

1-5V,0-10V

1-5V,0-10V

入力間絶縁
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