
初期設定モードの設定例

初期設定例

BCS2R00-00 の初期設定例を以下に示します。

初期設定項目 設定例

入力種類 K -200.0～400.0

イベント出力 EV1 割付 上限警報

EV1 警報動作点 20.0 (SV に対する偏差設定)

SV 200.0 (定値制御)

制御方式は，PID 制御で AT を実行して，PID 定数を求めます。
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初期設定例の設定手順

設定手順 設定詳細

電源投入 電源投入

運転モード 運転モード

PV/SV 表示

+ (3s)

初期設定モード 初期設定モード

入力種類選択 入力種類選択

または

: K -200.0～400.0

(3 回)

イベント出力 EV1 イベント出力 EV1 割付選択

割付選択

または

: 上限警報

(2 回)

EV1 警報動作点設定 EV1 警報動作点設定

または

20.0

(数回)

SV1 設定 SV1 設定

または

200.0

運転モード 運転モード

PV/SV 表示(定値制御)

+

副設定モード 副設定モード

AT/オートリセット AT/オートリセット実行/解除選択

実行/解除選択

または

AT 実行

運転モード AT 実行中，AT 動作表示灯が点滅

します。

AT が終了すると，AT 動作表示灯

が消灯します。

初期設定モ

ードのみで
設定終了。

あとはATを

実行するだ
け。

運転モード

に戻り，制御
開始。


